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ANEXO 1. RELACION DE COMANDOS DE LA APLICACION

DDBASE

Este anexo consta de una relacion de 6rdenes 6 comandos de DDBase (éstas se pueden
imprimir desde la aplicacion DDBase con la opcién -h 6 --help), seguidos de una
explicacion de la forma del comando, significado y uso.

En este anexo se utiliza la palabra 'estacion' como sitio 6 posicion del receptor. El
fichero de entrada en DDBase consta de datos (en formato Rinex) de 2 6 mas estaciones
diferentes. A cada estacion se le asocia una etiqueta Unica, determinada por el usuario, y una
posicion aproximada. DDBase calcula la posicion relativa, lo que significa que los
resultados (posiciones de las estaciones que no han sido fijadas) son relativos a la estacion, 6
estaciones, que ha sido fijada.

La palabra 'baseline' se refiere a la distancia 6 vector de separacion entre 2 estaciones.
El célculo y algoritmo de posiciomaniento que utiliza DDBase son muy diferentes para
lineas base cortas (menos de unos pocos kilometros) ¢ largas. Actualmente DDBase no esta
suficientemente contrastado en lineas base largas.

Suponemos que el usuario desea ejecutar DDBase con un fichero de entrada denominado
baseVI1V2.txt , por tanto el usuario debera introducir en la linea de comandos:

DDBase —fbaseV1V2.txt.

A continuacion se exponen los comandos opcionales que pueden formar parte de esas

ordenes de ejecucion que dispone la aplicacion.

Argumentos opcionales:

[-f | ~file] <file>

236



Anadlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 1

Este comando permite al usuario escribir cualquier nimero de 6rdenes en un fichero
de entrada antes que escribirlas en la linea de comandos. Advertir que no hay espacio en
blanco entre -f y el nombre del fichero. El formato de las 6érdenes es como en la linea de
comandos, excepto los comentarios que en este caso se pueden realizar, para ello en cada
linea cualquier cosa desde el simbolo # hasta el final de linea serd ignorado ya que es
considerado como un comentario. Hay que tener en cuenta que los comandos que incluyen
espacios en blanco deben ir entre comillas.

--Log <file>

Los resultados y cualquier otra informacion de la ejecucion de DDBase se escribe en
un fichero ./log . Con esta orden se puede renombrar ese fichero, que por defecto es
ddbase.log situado en el directorio actual. Solamente con incluir el camino como parte del
nombre del fichero se puede situar en otro directorio el fichero ./og. Las opciones verbose y
debug , que después veremos, determinan la cantidad de informaciéon que contiene este
fichero. Hay también una salida por la pantalla, siendo s6lo una muestra del fichero de

salida.

# Observaciones:
--ObsPath <path>

Esta 6rden define el camino en el cual tiene DDBase que buscar los ficheros Rinex de
observacion. Solo puede haber un camino especificado. Hay que tener en cuenta que el
camino del fichero puede ser también incluido en el nombre del mismo para conseguir el
mismo efecto que este comando.
--ObsFile <name,id>

Con este comando realizamos 2 cosas: primero damos a DDBase los nombres de los

ficheros Rinex de observacion correspondientes a cada estacion que seran procesadas, y
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segundo, define las etiquetas unicas asociadas que identificaran cada estacion, ambos
utilizados en otros comandos y en el fichero de salida .log.
Las etiquetas de las estaciones son indispensables y deben ser consecuentemente utilizadas
para todas las estaciones, sean fijas 6 no, que van a ser procesadas en DDBase. Las etiquetas
no deben contener ni espacios en blanco, guién (-) 6 guién bajo (), ni 'X','Y' 6 'Z'.

Debe haber como minimo 2 estaciones para procesar DDBase; de las cuales una debe

ser fija y otra no.

# Efemérides y Orientacion terrestre:
--NavPath <dir>

Esta 6rden muestra a DDBase el camino en el cual debe buscar los ficheros de
navegacion (efemérides). Solo puede haber un camino especificado. Hay que tener en cuenta
que el camino del fichero puede ser también incluido en el nombre del mismo para
conseguir el mismo efecto que este comando.

--NavFile <file>

Este comando da a DDBase el nombre de los ficheros de efemérides 6 navegacion.
Puede haber mas de uno. Los ficheros pueden ser Rinex de navegacion ¢ efemérides
precisas en formato SP3.

Una advertencia a cerca del dia de procesamiento: si DDBase estd procesando datos
recogidos al principio 6 el final del dia, necesitard las efemérides del satélite un poco mas
que justamente ese dia. Porque el formato SP3 de las efemérides normalmente cubren
exactamente un dia, lo que implica que el fichero SP3 del dia contiguo puede ser necesario
también. En otras palabras, incluso los datos que no estan en los limites del dia, para un
buen procesado de datos en el inicio y final del dia, las efemérides SP3 de los dias contiguos

pueden ser requeridas. Algo similar sucede con las efemérides de navegacion,
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particularmente al principio del dia, porque a menudo la grabacion de efemérides son
puestas en un fichero al dia basado en el tiempo de su recepcion.
--EOPPath <dir>

El camino de los ficheros de los parametros de Orientacion terrestres (Earth
Orientation Parameter file) son introducidos con este comando. Solo puede haber un camino
especificado. Hay que tener en cuenta que el camino del fichero puede ser también incluido
en el nombre del mismo para conseguir el mismo efecto que este comando.
--EOPVFile <file>

DDBase aplica una correccion debido al cambio de orientacion de la Tierra en el
espacio inercial. Esta se obtiene desde pequefios ficheros a partir de una variedad de
recursos llamados ficheros de Earth Orientation Parameter EOP'"®. Este comando se repite
con mas de un fichero. El fichero “finals.daily” puede descargarse y utilizarse con DDBase
en caso de que los ficheros EOP no puedan obtenerse. DDBase buscara “finals.daily” en el

directorio actual cuando esta opcidon no se encuentra en el fichero de entrada.

# Configuracion de la estacion:
--PosXYZ <X,Y,Z,id>
--PosLLH <La,Lo,H,id>
--PosPRS <id>
La posicion de cada estacion que va a ser procesada mediante DDbase debe ser
facilitada. Las estaciones que se utilizan como “fijas” en la aplicacion, deben ser conocidas

con bastante precision ya que respecto a éstas DDBase calcula los resultados. Hay que tener

13 Los ficheros EOP, uno por semana, se obtienen del sitio web de NGA y se denominan EOPPyw.TXT ,
donde “y” es el tltimo digito del afio, y “w” son 2 digitos que representan de la semana del afio (si se refiere al
convenio antiguo) o 4 digitos que se refieren al n® de semana GPS (para el actual convenio). También, IERS,
en su sitio web, produce ficheros mas grandes que contienen EOPs para periodos mas largos e incluyen

predicciones de EOPs para el futuro.
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especial atencion con la precision de la posicion de la estacion cuando se fija mas de una
estacion.

Las estaciones que no son “fijadas” en DDBase pueden ser conocidas
aproximadamente 6 simplemente desconocidas. Sin embargo, la calidad de estas posiciones,
tanto para las estaciones “fijas” como “no fijas”, influird directamente en la dificultad de
resolucion del problema que DDBase tiene que resolver, asi como en la precision del
resultado, especialmente para lineas base largas.

Los 3 comandos anteriores (--Pos...) permiten al usuario introducir esta posicion. Cada
estacion debe tener exactamente uno de estos comandos --Pos... como entrada.

El comando --PosXYZ estd seguido por cuatro campos separados por comas que
contienen las coordenadas geocéntricas (ECEF) en WGS84 de la estacion “fija” en metros;
el cuarto campo representa la etiqueta de identificacién''* de la estacién. De la misma
manera, el comando --PosLLH esté4 seguido de latitud geodésica (en grados desde el Norte),
longitud geodésica (en grados desde el Este), y altura sobre el elipsoide (en metros) de la
estacion, seguido de la etiqueta de identificacion. El tercer comando --PosPRS esta seguido
solamente de la etiqueta de identificacion; de esta manera DDBase utiliza la posicion
calculada mediante la pseudodistancia como posicion para esta estacion. Esta posicion tiene
una precision relativa (del orden de metros) y por tanto ésta no debe ser preferida a menos
que no haya otra posicion conocida disponible.

Debe haber, como minimo, dos estaciones para procesar DDBase y al menos una de
ellas debe ser “fija”.

-- TropModel <trop,id>
Para corregir el retardo producido en la sefial GPS, la aplicacion DDBase utiliza un
modelo troposférico; esto es una técnica estandar de calculo en GPS. En esta aplicacion se

debe asignar un modelo troposférico para cada estacion. Este comando incluye una

"% Esta identificacion debe ser siempre la misma para una misma estacién y durante toda la aplicacion, ha de
coincidir, por ejemplo, con la identificacion del fichero de observacion, ObsFile.
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abreviatura del nombre del modelo y, separada por una coma, la etiqueta de la estacion a la
cual se asigna el modelo. Hay varios modelos diferentes para elegir, algunos de los cuales se

encuentran en las librerias del GPS Toolkit. Estos son:

Modelo “Zero”, éste significa que todos los valores son cero, no debe ser utilizado en
la practica.

- Modelo “Black”

- Modelo “NewB”

- Modelo “ModHop”

- Modelo “ModHopH”

- Modelo “Saas”, éste es el modelo de Saastamoinen que es el que se utiliza por

defecto.

Los demas modelos tienen un efecto casi parecido en los resultados de DDBase por lo
que no es muy importante la elecciéon que tomemos.

En la practica probablemente la mejor eleccion es utilizar el mismo modelo para todas
las estaciones, a no ser que las estaciones estén muy lejos entre ellas y se conoce un modelo
particular mejor para las estaciones.

Hay que tener cuidado con los extremos en las altitudes de las estaciones, una gran
diferencia en la altitud y/o situacion de éstas de manera que puede variar significativamente
su altitud, por ello probablemente se deberia usar un modelo troposférico que considerase
explicitamente esta altitud como Saastamoinen o Hopfield. En estos casos extremos la
informacion del tiempo se debe estimar y debe hacerse constar si disponemos de dicha
informacion.

-- Weather <T,P,H,id>

Este comando permite al usuario introducir en DDBase la informacion estandar del

tiempo para usar en el modelo troposférico. La informacion consiste en temperatura (grados

Celsius), presion (milibares) y humedad relativa (un porcentaje de 0 a 100). Estos tres
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nimeros estan seguidos por la identificacion de la estacion, todos ellos separados por comas.
Los valores que se toman por defecto en este comando son 20° C de temperatura, 1010 mb
de presion y 50% de humedad relativa.
-- Fix <id>

DDBase presenta la solucion como posicion relativa, esto significa que una (o varias)
estaciones son posicionadas relativamente respecto a otra “fija” (u otras), NO respecto al
geocentro o cualquier otro marco “absoluto” de coordenadas. En la aplicacién DDBase, las
estaciones que utilizan este comando deben ser conocidas, aquellas que no llevan el
comando --Fix son consideradas desconocidas y se estima una posicion para ellas. El
parametro “id” aqui es la etiqueta habitual del nombre de la estacion.

Para el procesamiento de DDBase debe haber al menos observaciones de dos
estaciones; una de ellas, como minimo, debe ser “fija” y otra, como minimo, debe ser “no

fija”.

# Configuracion:
-- noEstimate

Este comando permite al usuario provocar que DDBase concluya antes la parte final
del algoritmo, la estimacion. Esto sucedera después del procesamiento de los datos
observados, del calculo de la pseudodistancia y edicion de las dobles diferencias observadas.
Esta opcidn es para el usuario que quiere ver los resultados del pre-procesamiento sin tener
que esperar a la estimacion final.
-- Freq <LI|L2|L3 >

Mediante este comando se determina la frecuencia de los datos que seran utilizados

con DDBase; L1, L2 o L3 deben seguir a la expresion -- Freq ; por supuesto los datos de las
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frecuencias L1 y L2 deben estar en los ficheros de entrada. La opcion para la frecuencia
L3'" que es combinacion de las frecuencias L1y L2 eliminando el retardo ionosférico.
--nlter <n>

Se permite al usuario limitar el nimero de iteraciones realizadas en el proceso de
estimacion. NO se incluye la iteracion “extra” que sera realizada como resultado del
comando -- FixBiases. Normalmente el usuario no debe cambiar el valor que por defecto
sera 5.
-- Converge <cl>

Este comando permite al usuario poner el limite que determina cuando la convergencia
es alcanzada por el proceso de estimacion. DDBase calcula, en cada iteracion del procesador
entonces, la variacion del “vector “, que consta de las coordenadas de la posiciéon de un
punto no fijo y el error de la fase. La componente cuadratica de estas variaciones es
comparada con el limite de convergencia. Cuando la estimacién converge, esta suma debe
ser cero. Normalmente el usuario no debe cambiar el valor que por defecto serd 5*10™ m.
-- FixBiases

En el algoritmo de céalculo de fase con dobles diferencias es necesario estimar la
ambigiiedad (que son niimeros enteros) asi como las coordenadas de la estacion ““ no fija”.
Normalmente DDBase convergird en un punto donde esas cantidades son bien determinadas
y las ambigiiedades estdn muy cerca de los valores enteros. Esta opcion permite al usuario
indicar que DDBase obligue a que los valores de la ambigiiedad sean enteros en la Ultima

iteracion de la estimacion''®

. Ello favoreceria, en efecto, la posicion estimada mediante la
eliminacion de pequefios errores residuales en las ambigliedades. Esta opcion,

probablemente, deberia incluirse en el calculo de todas las “lineas bases” cortas, pero para

"5 Hay que tener en cuenta que el procesamiento con la frecuencia L3 implica que no se pueden fijar
ambigiiedades.
'® Esta ultima iteracion no esta incluida en el namero indicado en el comando —nInter.
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“lineas bases” largas no se puede determinar muy bien un numero entero de ambigiiedades y

puede ser que la solucion “flotante” 6 no fijar ambigiiedades sera la mejor.

# Estado del modelo, constricciones a priori:
-- RZDnlIntervals <n >

-- RZDtimeconst < tau >

-- RZDsigma < sig >

DDBase incluye la opcién de estimar el retardo troposférico residual zenital (RZD)'"".
Esta es una técnica de calculo que es utilizada para “lineas base” muy largas y en
situaciones donde la troposfera es extensa y/o variable 6 no se ajusta muy bien a los modelos
estandar, y es por tanto que tiene particularmente un efecto de peso en la solucion. La idea
es estimar un pequefio retardo troposférico en cada estacion que se anade al retardo que es
eliminado con la aplicacion del modelo troposférico (--TropModel).

La técnica estima un valor individual de RZD para cada estacién y para cada n
intervalos iguales de tiempo. Estos valores de RZD son correlados entre ellos, utilizando el
primer orden de Markov, o un proceso aleatorio, con un tiempo constante fau y un sigma a
priori sig. El efecto de la correlacion se limita a los valores estimados para RZD. Esto se
debe a qué hay dos cosas conocidas sobre RZD: es un valor pequefio y no cambia
rapidamente. El valor a priori sigma dice al estimador que no permita que la estimacion
RZD llegue a ser mayor que este (sig), y el tiempo contante, tau, indica que no se permita
que la estimacion RZD varie mucho mas durante ese tiempo.

Por defecto el nimero de intervalos es cero, lo cual significa que la estimacion RZD
no se lleva a cabo. Los valores de los otros pardmetros son 2 horas y 0.5 metros.

--Tight <ppm >

--Loose <ppm >

"7 Residual Zenith Tropospheric Delay (RZD)
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Con la aplicaccion DDBase se determina el valor de las coordenadas de la estacion
“no fija” mediante los datos de dobles diferencias, pero esto se hace con un constrefiimiento
tan moderado del lugar. En este constrefiimiento se asume que la posicion estimada no
variara mucho respecto la posicion inicial''®. Esta es una técnica estandar que se utiliza para
prevenir el solapamiento de numerosos errores en la posicion estimada; es habitual tomar los
valores del constrefiimiento proporcional a la longitud de la linea base correspondiente. Un
constreiimiento mas estricto es aplicado cuando se fijan las ambigiiedades; en cambio
cuando las ambigiiedades no se pueden fijar y la solucion es flotante se aplica un
constrefiimiento mas flexible. Esta opcion introduce el ratio'” de constrefiimiento a la
componente correspondiente a la longitud de la linea base. Unos valores usuales'*’ para un
constrefiimiento estricto es 1x10™ , y para un constrefiimiento mas flexible seria 1x10™" . En

lineas base muy cortas probablemente deberia incrementarse en un factor 10.

# Limitaciones de tiempo:
--BeginTime <arg >
--EndTime <arg >

Este comando permite al usuario limitar los datos que son introducidos en el DDBase
mintiendo dentro de los plazos limitados, incluso si hay datos fuera de esos limites en los
ficheros de entrada. Estas opciones, que no incluyen espacios en blanco, estan seguidas de
nimeros separados por comas: ¢ bien pueden ser dos valores semana GPS y segundo de la
semana, ¢ bien seis valores que seran afio (4 digitos), mes (Enero es 1), dia del mes, hora del

dia (de 0 a 23), minutos de la hora (de 0 a 59), y segundos del minuto (entre 0 y 60)."*'

"8Fsta viene dada en el comando --Pos...

"9 En unidades de fraccion de la linea base, ppm

120 Ademas son los valores que se utilizan por defecto.

12 E] valor del arg serd “semana GPS, segundo de la semana” 6 “YYYY,MM,DD,HH,Min,Sec”.
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No hay valores por defecto para estas opciones; una 6 ambas de estas opciones pueden
ser omitidas; en este caso el tiempo estd determinado por todos los datos observados que

estan en el fichero RINEX de entrada.

# Almanaque de satélite:
--TimeTable < file >
--Ref <sat >

Como parte del procesamiento de los datos observados, DDBase formula un conjunto
de dobles diferencias con la fase no redundantes. Esto significa que para cada par de
estaciones y cada par de satélites calcula el valor de una doble diferencia (DD). Hay una
unica ambigiiedad para cada unico valor de DD, que por supuesto debe ser estimada mas
tarde. Para limitar el nimero de ambigiiedades, DDBase elige uno (o un niumero pequefio)
de satélites de “referencia” para ser el segundo satélite de cada DD. Esta eleccion de satélites
estd limitada por la disponibilidad de datos. Ademas, se sabe que los errores pueden ser
reducidos en el proceso de estimacion eligiendo un satélite de referencia a una gran altura.
Idealmente DDBase tendria un solo satélite de gran altura disponible de principio a fin los
datos podrian ser utilizados como “referencia”. En la practica, DDBase aplica un algoritmo
de busqueda para limitar el nimero de los diferentes satélites de “referencia” y de manera
optima elegir los tiempos de conmutacion entre “referencias”. Esta lista de satélites de
“referencia” y sus horarios se denomina almanaque de satélites.'**

Normalmente el calendario de satélites producido por DDBase puede verse en el
fichero de salida.'”

Los comandos de mas arriba permiten al usuario la opcion de comunicar a DDBase
que calendario de satélites utilizar. El comando --TimeTable estd seguido del nombre del

fichero, que contiene el calendario en el mismo formato del fichero de salida. La otra opcion

122 Satellite time table
123 El fichero de salida en la aplicacién DDBase se denomina log file
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--Ref < sat > indica a DDBase utilizar un tnico satélite como satélite de “referencia”. El
campo < sat> es el identificador habitual en GPS ToolKit, concretamente el nimero PRN
(del fichero RINEX) opcionalmente precedido o seguido del caracter “G” (para GPS), por
ejemplo --Ref G18. La entrada del calendario de satélites puede limitar la cantidad de datos

que pueden ser utilizados por DDBase.

# Edicion de datos:
--MinElev < elev >

Este comando pone el limite o la “mdascara” a los angulos de elevacion del satélite
vistos por encima del horizonte de cada estacién. Mientras el pre-proceso de los datos de
observacidn, si el angulo de elevacion del satélite esta por debajo de este limite, entonces
esta medida es rechazada. El valor por defecto son 10 grados. Este limite es aplicado
solamente al algoritmo de dobles diferencias, no a la solucién de pseudodistancias.

Este parametro, en general, no deberia ser mucho mayor de 10 grados, porque la
calidad de los datos son muy pobres para angulos de elevacion bajos, y DDBase eliminara
probablemente cualquiera de los datos fundados en esta mala calidad.

--AntRotElev < elev >
--AntRotAz <az>

Estos dos comandos “--AntRot...” permiten al usuario definir una méscara especial
en la edicién de datos observados en dobles diferencias. En lugar de un simple limite de
angulo de elevacion ( --MinElev ) esta mdascara corresponderia a una minima elevacion
después de haber sido rotada la antena. La rotacion es definida por la elevacion y el azimut
proporcionados en estos comandos. La presencia de una o ambas opciones producira una
mascara de rotacion; los valores por defecto de ambos son cero grados. Esta caracteristica
esta especializado en el uso del centro de fase de antena.

--MaxGap
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La aplicacion DDBase edita los datos de fase observados siempre que encuentre una
discontinuidad en los datos mayor que algtin limite. Este comando fija dicho limite, esto es
el nimero maximo de €pocas consecutivas sin datos que provocaran que DDBase quiebre o
rompa los datos en dos segmentos diferentes; ello implica que el nimero de ciclos se
reinicializa, y debera ser de nuevo estimado. El valor por defecto es de 10 puntos o 10*DT
segundos.

--MinDDSeg

Este es otro comando relativo a la edicion del algoritmo de dobles diferencias. Cada
segmento continuo de dobles diferencias tiene una ambigiiedad desconocida, que debe ser
estimada por DDBase. Un segmento de datos muy pequefio no aporta informacion (datos)
util para justificar la estimacion de otra ambigiiedad. De modo que cuando DDBase
encuentra un segmento de datos muy pequefio, simplemente sera borrado. Este comando
permite al usuario fijar el limite del minimo nimero de puntos en un segmento aceptable,
por defecto son 50 puntos.

--PhaseBiasReset

Cuando DDBase procesa los datos observados, examina “punto a punto” un cambio en
la fase. Un valor muy grande de este cambio indica que el nimero de ciclos del receptor ha
cambiado o “deslizado” y por tanto DDBase necesita dividir la fase en dos lados del cambio
de ciclo en dos segmentos diferentes. El limite en el cambio de “punto a punto” se fija con
este comando, que por defecto considera como valor 10 ciclos.

--XSat <sat>

Mediante este comando se permite al usuario excluir totalmente del procesamiento a
un satélite. Esto puede ser 1til si se conoce que hay un problema con un satélite en concreto.
El campo < sat > es el identificador habitual en GPS ToolKit, concretamente el niimero

PRN (del fichero RINEX) opcionalmente precedido o seguido del caracter “G” (para GPS).
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Este comando debe ser repetido para cada uno de los diferentes satélites que se quieran
excluir del procesamiento.
--DT <t>

Este comando indica a DDbase el intervalo nominal de tiempo en el fichero de
observacion RINEX. De modo que si el fichero RINEX contiene datos cada 10 segundos,
entonces el usuario introduce --DT 10. Este comando puede ser también utilizado para
diezmar los datos a un intervalo mayor. Asi que si el usuario tiene datos de observacion cada
10 segundos pero desea que DDbase procese los datos solamente cada 30 segundos,
introduciendo --DT 30 se llevara a cabo esto. Hay que tener en cuenta que para diezmar los
datos, se debe elegir un intervalo entero de un inico multiplo del verdadero intervalo de los
datos observados.

Este comando es requerido y no puede tener valor por defecto; DDbase abortara si no

encuentra este comando.

# Configuracion de la solucion de pseudodistancia (PRS):

--PRSniter <n > PRS: Numero maximo de iteraciones (por defecto 10).

--PRSconverge <cI> PRS: Limite de convergencia (por defecto 1 x10™*m).

--PRSrmsLimit <rms> PRS: Limite residual RMS (por defecto 6,50m).

--PRSalgebra PRS: Utilizaciéon de algoritmos algebraicos  (por defecto no se
utilizan).

--PRSMinElev <elev> PRS: Rechazar datos por debajo del limite de elevacion, valor

angular en grados (por defecto son 10°).

Toda esta serie de comandos que comienzan con --PRS... permiten al usuario
configurar el célculo de la solucion mediante la pseudodistancia. Es decir, estos comandos

afectan solamente al célculo de la pseudodistancia, no a cualquier otra parte de la aplicacion
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DDBase; sin embargo hay que tener en cuenta que este calculo incluye el algoritmo RAIM y

ello puede provocar que algunos datos sean rechazados.

# Ficheros de salida:
--RawFileOut < file >
--PRSFileOut <file>

--CLKFileOut <file>

--RDDFileOut <file>

--DDDFileOut <file>

--TDDFileOut <file>

--DDRFileOut <file>

Nombre del fichero de salida de los datos observados.

Nombre del fichero de salida de la solucioén de pseudistancia.
Nombre del fichero de salida de desviaciones o errores
sistematicos del reloj y del modelo.

Nombre del fichero de salida de dobles diferencias (DD)
observadas.

Nombre del fichero de salida de dobles diferencias (DD)
editadas.

Nombre del fichero de salida de datos de triples diferencias.
Nombre del fichero de salida de los residuos de dobles

diferencias (DD) fijadas.

Mediante estos comandos el usuario puede indicar a DDBase la salida de los ficheros

de los datos procesados, de varias maneras para su estudio posterior. Todos ellos son de la

misma forma, un comando seguido del nombre del fichero en el cual seran escritos los datos.

Si el fichero ya existe, serd sobrescrito. Cada uno de estos ficheros incluyen una o mas lineas

de cabecera describiendo el formato y contenido del fichero.

# Todo tipo de salidas:

--BaseOut <id-id, X,)Y,Z >

Partiendo de la lista de estaciones “fijas” y “no fijas”, DDBase decide que lineas base

utilizara en el proceso de estimacion; estas lineas base son impresas cerca de la parte mas

alta del fichero de salida como “Computed baselines”. Al final de la ejecucion DDBase
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escribira los resultados de las posiciones finales estimadas de las estaciones “no fijadas” en
el fichero de salida. Este comando permite al usuario indicar a DDBase también la
informacion de salida de lineas bases especificas (no necesariamente de las lineas base
calculadas) también. Esto es muy ttil si el usuario tiene coordenadas conocidas de alguna de
las lineas base con las que poder hacer comparaciones. El comando --BaseOut esta seguido
de las identificaciones de las dos estaciones, separadas por un guién o un signo menos sin
espacio en blanco, y opcionalmente separadas por comas las coordenadas geocéntricas
“conocidas” (X,Y,Z en metros) de la linea base. Esto provocaria la salida de las coordenadas
estimadas de la linea base indicadas para el par de estaciones indicadas, mas
compensaciones de la linea base conocida si estdn presentes en la entrada.
--validate

Este comando permite al usuario que DDBase tenga que leer las entradas y determinar
si éstas son validas y adecuadas para ser procesadas, pero entonces para. DDBase se hara
eco de la entrada en el fichero de salida e incluye una instruccion indicando si es valido.
--verbose

Este comando provoca que DDBase incluya mas informacion en el fichero de salida
que en otras circunstancias.
--debug

Normalmente este comando es utilizado por investigadores o expertos solamente, ya
que incluye mucha mas informacion en el fichero de salida.
--help

Cuando DDBase encuentra este comando, se termina leyendo la entrada, pero imprime

la sintaxis de la pagina y para.
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ANEXO 2. ESTACION DE REFERENCIA IGN

——

INSTITUTO s N Vg,
CARTOGRARICD . =i
VALENCIAND I Q@
Instituto cart: | No I 2
VERTICE: Escusia N CALCULD: 4054 I'\ e
TERMING MUNICIPAL:  Vakéncia PROVINCIA: WALEMNCIA e m}..mﬁ
..HE_!-“;?;__
COORDENADAS U.T.M. ETRSED: :CDORDENADAS GEODESIC AS ETRSRY; D0 s
o T28006,2060 FACTOR DE ESCALA: L0006 Long.: -0,33741150078
¥: 43734998410 I'IJEG: . 30 Lat.: 3948063407941
H: 27,7760 g h: 77,8660

ORIENTACIONES:
LECTUSA YERTICE MOMERE

0047413 Q£88 PICAYO
0122750  0&8a MONTANYA DE LA
840088 Q@82 CABES-BORD

TPO DE SEHA_L: Clivo en bommig oo con plica s onmanva
ESTADO:

RESERA:

Diemiro el recimto de la Universicdac Palitsonic s de Valencis, en el
edilicio de s Escuelade Topogralis

ACCESO:

Ssuados en la temaza del edificsn 52 debe suber mediame
escalera manual a oira iemaza supenor en la esquna 5. E. del
edificio. Sobre base de chimensa esid la sefal, Noa: Es
Empres candiible wiliz ar alglin obyeto sobvre & que maEtalar el
tripode para no agugersar la tela asfaica.
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

Estacién Permanente ALCO
( Alcoy - Alicante )

Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia

Receptor

Croquis Antena
TRMA1249. 60
§ sasiseusiist SRR e T EeR S aE et e eEs & Wit @U0TLAS L1
+ + + <-- 0.0682 L2
\ /
\ /
I <--+ §.0000 ARP=TOP
[ |
| 0.047 m
L2
i L U —Y <- -+ Marker
Steel plate
<- - 8.3396 B
ARP: Antenna Reference Point
L1 : L1 Phase Center L2 : L2 Phase Center

INSTITUTO
CARTOGRAFICO
VALENCIANG

inslituto cartografico valencianoss

TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:

http://www.epnch.oma.be/ftp/station/general/antenna.gra

ftp:// epncb. oma. be/ puby station/general/epn_05.atx

Coordenadas en

http: //193.145.205.119/1CV/geova/erva/Estaciones/ Descripcion_Estaciones

Extracto Metadatos

4-char station code: ALCO

station name: ALCO

station 1D number: 13496M001

antennalD number: 12589891
antennatype: TRV4124900 NONE

approx position xyz: 4984687.4297 -411991554 3966605.9473
antenna height (m) 0.0470
receiver D number. 4426235499

receiver type: THRMBLE NETRS
receiver firmaare: NP112/SP125
RINEX version: 21

RINEX translator: teqe 2007Jun25
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

Estacién Permanente AYOR
( Ayora - Valencia )

Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia

Antena Receptor

=

Croquis Antena

LEIAX1202GG
/A
/ + \
i +
e e T e T e R e e A e e o
e i et
\
o
- 0.1700

<-- B.0620

0.000 ARP=BPA MARKER

S INSTITUTO
@ CARTOCRAFICO
 UALENCIAND

Instituto carto

TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:

http://www.epnch.oma.be/ftp/station/general/antenna.gra

ftp://epnch. oma.be/ puby station/general/epn_05.atx

Coordenadas en

http: //193.145.205.119/ICV/geova/erva/Estaciones/ Descripcion Estaciones

Extracto Metadatos

4-char station code: AYOR

station name: AYOR

station |0 number: 13498M001

antenna |0 num ber:

antenna type: LEIAX1202GG  NOME
approx position Xyz: 4958705.6715 -91680.7603 3998023.6184
antenna height (m): 0.0000

receiver |D number 352267

receivertype: LEICA GRX1200GGPRO
receiver firmware. 7.50/3.014

RINEX version: 211

RINEX translator: tegc 2007Jun25

Enlace Altimétrico a lineas REDNAP-08
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

Estacién Permanente BORR
( Burriana - Castelldn )

Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia

—— INSTITUTO
o CARTOGRAFICO
I1C VALENCIANG

Insgiitu

Receptor

Antena TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:
http:/fwww. L.OMa. Lati ralfantenna.gr;
ftp://epnch. oma. uby station/general/epn_05.atx
Coordenadas en

http: //193.145.205.119/ICV, va/erva/Estaciones/ Descripcion_Estaciones

N— Extracto Metadatos
Croquis Antena
4-char station code: BEORR
station name: BORR
TRM29659. 60 station ID number. 134B0MO01
antenna |0 num ber: 0220346562
""" antenna type: TRM 29659.00
: : :-1% ti approx position xyz: 4899519.2985 -71158173 40699614078
e e S e S ST R TR (:: a'mz ToR antenna height (m: 0.1320
I | 3 receiver |D number. 0220325995
I I receiver type: TRIMELE R7
| I receiver firmware: NP 227/5P131
o S T e A e e e i s B3R RINEX wersion: 211
B S R —— T ) W 1 ] RINEX translator: GPShet 2.6 2653
<-- 0.000 ARP
|
|
|@.132 m
|
|
|
I
<--+ Marker
€= - 8.381 -3
ARP: Antenna Reference Point
L1 : L1 phase Center L2 : L2 Phase Center
TCR: Top of Chokering BCR: Bottom of Chokering

Enlace Altimétrico a lineas REDNAP-08
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

Estacién Permanente DENI INSTITUTO
( Denia - Alicante ) ; goshinco
Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia Hsliuto o
Receptor
Antena —. pEo TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:

http: //www.epncb.oma.| station, ralfantenna.gra
ftp: /f epnch. oma.| ub/ station/general/epn_05.atx
Coordenadas en

http: //193.145.205.119/1CV/ geova/erva/Estaciones/ Descripcion_Estaciones

., Extracto Metadatos
Croquis Antena

4-char station code: DENI

station name: DENI

station 1D number: 13498M001

anennatype TRM41249.00
= aama approx position xyz: 49748958300  9000.7530 3978089.6810

. antenna height (m): 0.0800

receiver |D number. 020277697

receiver type: TRIMELE 5700
<--+ B.0000 ARP=TOP receiver firmware: NP 1.23/5P 1.22

RINEX version: 2i01

RINEX translator: GPSNet 2.6 2396

<--+ Marker

<. 0.3396 -

ARP: Antenna Reference Point
L1 : L1 Phase Center L2 : L2 Phase Center

o
Enlace Altimétrico a lineas REDNAP-08
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

( Morella - Castelldn )

MALENCIAND

Estacién Permanente MORE - N INSTITUTO
1 CARTOGRAFICO

Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia instite

Receptor
Antena TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:

http://www.epncb.oma.be/ftp/station/general/antenna.gra

ftp:// epnch. oma. bef puby station/general/epn_05.atx

Coordenadas en

http: //193.145.205.119/ICV, vaferva/Estaciones/ Descripcion_Estaciones

Extracto Metadatos

Croquis Antena
*d-char staton code: MORE
*station name: MORE
TRMI1249. 00 TZGD station | D number: 19303M001
antenna ID number: 012466232
e I S - M7 s S I § antenna type: TRM4124900 TZGD
* + + <-- 0.0682 L2 apprax position xyz: AB4D098.7850 -B505.4180 41309858360
R 4 antanna height {m): 0.0640
\ A recaiver ID number: 4445240365
N\ ! recener type: TRIMELE NETRS
Nrifigs ey <--+ 0.0000 ARP=TOP raceiver firmware: NP 112 /5P 120
pEEESRsE RINE X version: 21
I I I RIME X transiator: tege 2007Jun25
P o b |
______+__!_+ aiesas . (*IERS LIST REGISTERED 4 CHAR CODE: MORE)
+ - mmmmm e |
<--+ Marker
<- - ©.3396 -

ARP: Antenna Reference Point
L1 : L1 Phase Center L2 : L2 Phase Center
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

Estacién Permanente TORR ? NSTITUTO
( Torrevieja - Alicante ) | ] E:ﬂs_‘.?ﬁﬂﬁ:'m
Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia inslituto

Receptor
- TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:

http://www.epnch.oma.be/ftp/station/general/antenna.gra

ftp:/fepnch. oma.bef pub/ station/generalfepn_05.atx

Coordenadas en

http: //193.145.205.119/ICV/geova/erva/Estaciones/ Descripcion_Estaciones

Extracto Metadatos

Croquis Antena

TRM29658. 68 TCWD ULTIMO CAMBIO EQUIPOIANTENA: DOY 2872009 — 09:00 UT
4-char stalion code: TORR
station name! TORR
station | D number: 19302 M001
antenna |0 number: 0220346548
antenna type: TRM29659.00 TCWD
approx position xyz: 50338053830 -50823 0840 3903319 5170
antenna height (m): 0.0600
receiver D number: 4450241585
receiver type! TRIMBELE NETRS
recenver firmware: NP 112/ 5P 125
RINEX version: 2n
RINEX translator: lege 2007Jun25

1
<.+ Marker

TDG: top of dome ground plane

L2 : L2 Phase Center
: Top of Chokering BCR: Bottom of Chokering

gegs
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

Estacién Permanente UTI E . INSTITUTO.
{ Utiel - Valencia ) mmz::mo

instituto cartogra

Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia

Receptor
e ne . = TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:

http://www.epnch.oma.be/ftp/station/general/antenna.gra

ftp:// epncb. oma.be/ pub/ station/general/epn_05.atx

Coordenadas en

http: //193.145.205.119/ICV/geova/erva/Estaciones/ Descripcion_Estaciones

Extracto Metadatos

Croquis Antena
ULTIMO CAMBIO EQUIPOIANTENA: DOY231/2005 - 11:00 UT

TRMA1249.00 TZED 4-char station code: UTIE
station name: UTIE
T B L AY <-- 0.8714 L1 station 1D number. 18301M001
+ + + <-- 0.BB8B2 L2 antenna | D num ber: 012517962
R L L N S L D S S S D L LR S L 7/ antenna type: TRM 4124900 TZGD
\ / Approx position Xyz: 49228732371 -103857.7186 40416937180
antenna height (m): 0.0750
\ / receiver |0 number. 0220312532
Nemmma [ 7/ <--+ 0.0000ARP receiver type: TRIMBLE 5700
++++ 4+ | receiver firmware NP 130/5P122
| | | RINEX version: 211
RINEX translator: GPSNet 251 2653

+ant 4t |
| | 0.075 m
|
|
|

+ <--+ Marker

<-- 0.3396 -->

ARP: Antenna Reference Point
L1 : L1 Phase Center L2 : L2 Phase Center
BAM: bottom of antenna mount

Enlace Altimétrico a lineas REDNAP-08
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ANEXO 2. ESTACIONES DE REFERENCIA RED ERVA

Estacion Permanente \VVCI A . INSTITUTO

( Pinedo - Valencia ) i

Red ERVA: Estaciones de Referencia GNSS de VAlencia inslitu

ANESOR TABLAS DE CALIBRACION DE ANTENAS:

http://www.epncb.oma.be/ftp/station/general/antenna.gra

ftp://epnch. oma. uby station/general/epn_05.atx

Coordenadas en

http: //193.145.205.119/ICV/geova/erva/Estaciones/ Descripcion_Estaciones

. Extracto Metadatos
Croquis Antena
ULTIMO CAMBIO EQUIPO/ANTENA: DOY 021/2009 -14:00 UT

LEIAX12026G6
4-char staton code: VCIA
station name: VCIA
- - B.0620 staion 1D numbser: 13497MO0L
/ \ antenna ID number: 08340038
antenna type: LEWAX1202GG  NOMNE
/ . \ antenna heght (m}: 0.0800
/ + \ Approx postion xyz: 4932702.9530 -29607.7810 4029833.0270
33355 e T e + recener 10 number: 356632
receer type: LEICA GRX1200GGPRO
Faddd s e A A e e e e e e e e F recener femware: T.80/3.016
N s amaaaeas + Xt k- cemmco-- / RINE X version: 211
RINE X translator: teqc 2007Jun2S
<-- 0.000 ARP
0.88 m
<-- MARKER
- --=
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ANEXO 3
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ANEXO 3. CREACION DE ARCHIVOS DE TEXTO *.org

Red ERVA: linea base UTIE-MORE
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G04" && $5=="G11") print $2,$3,$4,$5,87,$11}' >U-
TG4Gl11.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G05" && $5=="G10") print $2,$3,$4,$5,87,$11}' >U-
TG5G10.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G07" && $5=="G16") print $2,$3,$4,$5,87,$11}' >U-
TG7Gl16.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G08" && $5=="G10") print $2,$3,$4,$5,87,$11}' >U-
TG8G10.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G09" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}' >U-
TG9G12.0rg

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G09" && $5=="G29") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}' >U-
TG9G29.0rg

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G26" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,$7,8$11}' >U-
TG26G12.0org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G27" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,$7,8$11}' >U-
TG27G12.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G21" && $5=="G29") print $2,$3,$4,$5,$7,8$11}' >U-
TG21G29.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/UTIE-MORES cat UTIE-MOREResiduos | gawk '{if
($2=="UTIE" && $3=="MORE" && $4=="G30" && $5=="G29") print $2,$3,$4,$5,8$7,$11}' >U-
TG30G29.org

Red ERVA: linea base ALCO-AYOR

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD$ cd ALCO-AYOR
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G02" && $5=="G10") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG2G10.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="GO05" && $5=="G10") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG5G10.0rg

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G07" && $5=="G10") print $2,$3,$4,$5,$7,511}'
>AL-AYG7G10.0rg

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="GO08" && $5=="G10") print $2,$3,$4,$5,$7,511}'
>AL-AYG8G10.org

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($52=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G02" && $5=="G29") print $2,$3,$4,$5,$7,511}'
>AL-AYG2G29.0rg

nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($52=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G21" && $5=="G29") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG21G29.org
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nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G30" && $5=="G29") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG30G29.0rg
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="GO03" && $5=="G16") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG3Gl6.org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS$ cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G06" && $5=="G16") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG6G16.0rg
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="GI18" && $5=="G16") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG18G16.org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G04" && $5=="G13") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG4Gl13.0rg
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G09" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG9G12.0org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G17" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG17G12.0org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G18" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG18G12.org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G26" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG26G12.0org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G27" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG27G12.0rg
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G30" && $5=="G12") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG30G12.org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G13" && $5=="G23") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG13G23.0rg
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS$ cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G27" && $5=="G15") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG27G15.0rg
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G28" && $5=="G15") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG28G15.0rg
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="GI18" && $5=="G21") print $2,$3,$4,$5,87,$11}'
>AL-AYG18G21.org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G18" && $5=="G21") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG24G21.org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="(G24" && $5=="G21") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG24G21.org
nieves@nieves-desktop:~/FichGPSTk/RDD/ALCO-AYORS cat ALCO-AYORResiduos | gawk '{if
($2=="ALCO" && $3=="AYOR" && $4=="G31" && $5=="G21") print $2,$3,$4,$5,$7,$11}'
>AL-AYG31G21.org
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ANEXO 3. CREACION DE SCRIPTS *.gp

e Red ERVA

- Linea base VCIA-TORR

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias Red ERVA'
set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VCIA-TORR (m)'
set key box

ANEXO 3

plot 'V-TG5G10.org' using 5:6 with lines It 1 title 'V-TG5G10'",'V-TG8G10.org' using 5:6 with lines
It 2 title 'V-TG8G10','V-TG9G12.org' using 5:6 with lines It 3 title 'V-TG9G12",'V-TG22G12.org'

using 5:6 with lines It 4 title 'V-TG22G12",'V-TG27G12.org' using 5:6 with lines It 5 title V-
TG27G12','V-TG27G15.0rg' using 5:6 with lines 1t 6 title "'V-TG27G15'

set terminal postscript color enhanced
set output 'ERVALI1 2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

- Linea base VCIA-UTIE

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias Red ERVA'
set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VCIA-UTIE (m)'
set key box

plot 'V-UG2G12.org' using 5:6 with lines It 1 title "V-UG2G12','V-UG8G10.org' using 5:6 with lines
It 2 title 'V-UG8G10',"V-UG8G15.0rg' using 5:6 with lines It 3 title 'V-UG8G15','V-UG9G12.org'

using 5:6 with lines 1t 4 title 'V-UG9G12','V-UG26G12.0rg' using 5:6 with lines It 5 title 'V-

UG26G12','V-UG27G12.org' using 5:6 with lines It 6 title 'V-UG27G12','V-UG17G15.0rg' using 5:6

with lines It 7 title 'V-UG17G15'

set terminal postscript color enhanced
set output 'ERVALI1 2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

- Linea base VCIA-MORE

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias Red ERVA'
set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1
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set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VCIA-MORE (m)'

set key box

plot 'V-MG2G12.org' using 5:6 with lines 1t 1 title 'V-MG2G12','V-MG8G10.org' using 5:6 with
lines It 2 title 'V-MG8G10','V-MG9G12.org' using 5:6 with lines 1t 3 title "'V-MG9G12','V-
MG18G12.org' using 5:6 with lines It 4 title 'V-MG18G12','V-MG26G12.org' using 5:6 with lines It
5 title 'V-MG26G12','V-MG27G12.org' using 5:6 with lines It 6 title 'V-MG27G12','V-
MG30G12.org' using 5:6 with lines It 7 title 'V-MG30G12','V-MG27G15.org' using 5:6 with lines It
8 title 'V-MG27G15'

set terminal postscript color enhanced

set output 'ERVALI1 2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

- Linea base VCIA-DENI

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias Red ERVA'

set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VCIA-DENIA (m)'

set key box

plot 'V-DG4G12.org' using 5:6 with lines It 1 title 'V-DG4G12','V-DG4G13.org' using 5:6 with lines
1t 2 title 'V-DG4G13','V-DG5GS8.org' using 5:6 with lines It 3 title "'V-DG5GS','V-DG22G12.org’
using 5:6 with lines 1t 4 title 'V-DG22G12','V-DG26G12.org' using 5:6 with lines It 5 title 'V-
DG26G12','V-DG27G12.org' using 5:6 with lines It 6 title 'V-DG27G12','V-DG30G12.org' using 5:6
with lines It 7 title 'V-DG30G12','V-DG18G15.org' using 5:6 with lines It 8 title 'V-DG18G15','V-
DG27G15.0rg' using 5:6 with lines It 9 title 'V-DG27G15'

set terminal postscript color enhanced

set output 'ERVALI1 2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

- Linea base VCIA-BORR

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias Red ERVA'

set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VCIA-BORR (m)'

set key box

plot 'V-BG2G12.org' using 5:6 with lines It 1 title 'V-BG2G12','V-BG4G13.org' using 5:6 with lines
It 2 title 'V-BG4G13",'V-BG5G10.org' using 5:6 with lines 1t 3 title 'V-BG5G10','V-BG5G13.org'
using 5:6 with lines It 4 title 'V-BG5G13','V-BG8G10.org' using 5:6 with lines It 5 title 'V-
BG8G10','V-BG9G12.org' using 5:6 with lines It 6 title 'V-BG9G12','V-BG26G12.org' using 5:6
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with lines It 7 title 'V-BG26G12','V-BG27G12.org' using 5:6 with lines It 8 title 'V-BG27G12','V-
BG23G13.org' using 5:6 with lines 1t 9 title 'V-BG23G13','V-BG17G15.org' using 5:6 with lines It
10 title 'V-BG17G15','V-BG18G15.org' using 5:6 with lines It 11 title 'V-BG18G15','V-
BG22G15.0rg' using 5:6 with lines It 12 title 'V-BG22G15','V-BG24G15.0rg' using 5:6 with lines It
13 title 'V-BG24G15','V-BG27G15.0org' using 5:6 with lines 1t 14 title "'V-BG27G15'

set terminal postscript color enhanced

set output 'ERVALI1 2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

- Linea base VCIA-AYOR

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias Red ERVA'

set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VCIA-AYORA (m)'

set key box

plot 'V-AYG2G12.org' using 5:6 with lines It 1 title 'V-AYG2G12','V-AYG8G10.org' using 5:6 with
lines It 2 title "'V-AYG8G10','V-AYG9G12.org' using 5:6 with lines It 3 title 'V-AYG9G12','V-
AYG26G12.0org' using 5:6 with lines It 4 title 'V-AYG26G12','V-AYG27G12.org' using 5:6 with
lines 1t 5 title 'V-AYG27G12','V-AYG23G13.org' using 5:6 with lines It 6 title 'V-AYG23G13'
set terminal postscript color enhanced

set output 'ERVALI1 2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

- Linea base VCIA-ALCO

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias Red ERVA'

set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VCIA-ALCOY (m)'

set key box

plot 'V-ALG2G13.org' using 5:6 with lines It 1 title 'V-ALG2G13",'V-ALG4G11.org' using 5:6 with
lines It 2 title 'V-ALG4G11','V-ALG5G10.org' using 5:6 with lines It 3 title 'V-ALG5G10','V-
ALGS5G13.0rg' using 5:6 with lines It 4 title "'V-ALG5G13','V-ALG8G10.org' using 5:6 with lines It
5 title 'V-ALG8G10','V-ALG9G12.org' using 5:6 with lines It 6 title 'V-ALG9G12','V-
ALG14G12.org' using 5:6 with lines It 7 title 'V-ALG14G12','V-ALG26G12.org' using 5:6 with lines
1t 8 title 'V-ALG26G12','V-ALG27G12.0rg' using 5:6 with lines 1t 9 title "'V-ALG27G12','V-
ALG18G15.0org' using 5:6 with lines 1t 10 title 'V-ALG18G15','V-ALG24G15.org' using 5:6 with
lines It 11 title "'V-ALG24G15','V-ALG27G15.org' using 5:6 with lines It 12 title "'V-ALG27G15','V-
ALG28G15.org' using 5:6 with lines It 13 title "'V-ALG28G15'

set terminal postscript color enhanced

set output 'ERVALI1 2.ps'
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replot

reset

set terminal x11
exit

Red ERVA: linea base UTIE-MORE
set grid
set xrange[345600:389550]

set title 'Residuos Dobles Diferencias UTIEL-MORELLA'

set xtics 345600,3200,389550

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos UTIE-MORE (m)'
set key box

ANEXO 3

plot 'U-TG4G11.org' using 5:6 with lines It 1 title 'U-TG4G11','U-TG7G16.org' using 5:6 with lines
It 2 title 'U-TG7G16','U-TG9G29.0rg' using 5:6 with lines 1t 3 title 'U-TG9G29','U-TG21G29.org’

using 5:6 with lines 1t 4 title 'U-TG21G29','U-TG30G29.org' using 5:6 with lines It 5 title 'U-

TG30G29'

set terminal postscript color enhanced
set output 'UTIE-MORE.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

set grid
set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias UTIEL-MORELLA'

set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos UTIE-MORE (m)'
set key box

plot 'U-TG5G10.org' using 5:6 with lines 1t 1 title 'U-TG5G10','U-TG8G10.org' using 5:6 with lines
It 2 title 'U-TG8G10','U-TG9G12.0rg' using 5:6 with lines 1t 3 title 'U-TG9G12','U-TG26G12.0rg'

using 5:6 with lines 1t 4 title 'U-TG26G12','U-TG27G12.org' using 5:6 with lines It 5 title 'U-

TG27G12'

set terminal postscript color enhanced
set output 'UTIE-MORE _2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Red ERVA: linea base ALCO-AYOR

set grid

set xrange[345600:399780]

set title 'Residuos Dobles Diferencias ALCOY-AYORA'
set xtics 345600,3200,399780

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1
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set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos ALCO-AYOR (m)'

set key box

plot '"AL-AYG2G29.org' using 5:6 with lines It 1 title 'AL-AYG2G29','AL-AYG3G16.org' using 5:6
with lines It 2 title 'AL-AYG3G16','AL-AYG6G16.org' using 5:6 with lines 1t 3 title 'AL-
AYG6G16',AL-AYG13G23.0rg' using 5:6 with lines It 4 title 'AL-AYG13G23','AL-
AYG18G16.org' using 5:6 with lines 1t 5 title 'AL-AYG18G16','AL-AYG18G21.org' using 5:6 with
lines It 6 title '"AL-AYG18G21',AL-AYG24G21.org' using 5:6 with lines It 7 title 'AL-
AYG24G21'AL-AYG31G21.org' using 5:6 with lines 1t 8 title 'AL-AYG31G21','AL-
AYG21G29.org' using 5:6 with lines 1t 9 title '"AL-AYG21G29','AL-AYG30G29.org' using 5:6 with
lines 1t 10 title 'AL-AYG30G29'

set terminal postscript color enhanced

set output '"ALCO-AYOR.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

set grid

set xrange[388785:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias ALCOY-AYORA'

set xtics 388785,3200,431970

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos ALCO-AYOR (m)'

set key box

plot '"AL-AYG2G10.org' using 5:6 with lines It 1 title '"AL-AYG2G10','AL-AYG4G13.org' using 5:6
with lines It 2 title 'AL-AYG4G13','/AL-AYG5G10.org' using 5:6 with lines It 3 title 'AL-
AYG5G10','AL-AYG7G10.org' using 5:6 with lines It 4 title 'AL-AYG7G10',/AL-AYG8G10.org'
using 5:6 with lines 1t 5 title '"AL-AYG8G10','/AL-AYG9G12.org' using 5:6 with lines It 6 title 'AL-
AYGIG12''AL-AYG17G12.0org' using 5:6 with lines It 7 title 'AL-AYG17G12',AL-
AYG18GI12.org' using 5:6 with lines It 8 title 'AL-AYG18G12','/AL-AYG26G12.org' using 5:6 with
lines 1t 9 title 'AL-AYG26G12''AL-AYG27G12.org' using 5:6 with lines 1t 10 title 'AL-
AYG27G12'AL-AYG30G12.org' using 5:6 with lines 1t 11 title 'AL-AYG30G12','AL-
AYG27G15.0org' using 5:6 with lines 1t 12 title '"AL-AYG27G15','AL-AYG28G15.org' using 5:6 with
lines 1t 13 title 'AL-AYG28G15'

set terminal postscript color enhanced

set output '"ALCO-AYOR 2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit
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ANEXO 3. GRAFICAS DE RESIDUOS DE DOBLES DIFERENCIAS
CREACION DE ARCHIVOS DE TEXTO *.org

1? observacion. Intervalo T2.

nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V1V2$ cd
nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
"if ($4=="G30" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G30G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
"if ($4=="G29" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G29G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G25" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G25G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G18" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G18G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
if ($4=="G16" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G16G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
"if ($4=="G06" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G6G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3$
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V3§ cd
nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G06" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G6G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
"if ($4=="G03" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G3G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G16" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G16G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G25" && $5=="G21") print $4,$5,$7,8$11}' >G25G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G29" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G29G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T2 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G30" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G30G21.org

17 observacion. Intervalo T3.
nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2$ c¢cd V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G03" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G3G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G06" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G6G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G16" && $5=="G21") print $4,$5,$7,811}' >G16G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G16" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G16G21.or
gnieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2§ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G18" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G18G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G25" && $5=="G21") print $4,$5,$7,8$11}' >G25G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G29" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G29G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif ($4=="G30" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G30G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V1V2$ c¢d
nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G30" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G30G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G29" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G29G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G25" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G25G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G18" && $5=="G21") print $4,$5,$7,8$11}' >G18G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G16" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G16G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G06" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G6G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif ($4=="G03" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G3G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V3$ cd
nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G03" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G3G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
if ($4=="G06" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G6G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
if ($4=="G16" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G16G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G18" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G18G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G29" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G29G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif ($4=="G30" && $5=="G21") print $4,$5,$7,$11}' >G30G21.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T3 2/V2V4$ cd

1? observacion. Intervalo T6.

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif($4=="G03" && $5=="G16") print $4.$5,$7,$11}' >G3G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
{if($4=="G06" && $5=="G16") print $4,$5,$7,$11}' >G6G16.0rg
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
{if($4=="G18" && $5=="G16") print $4,$5,$7,8$11}' >G18G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2§ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif($4=="G19" && $5=="G16") print $4,$5,$7,811}' >G19G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
{if($4=="G21" && $5=="G16") print $4,$5,$7.8$11}' >G21G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk
Yif($4=="G30" && $5=="G16") print $4,$5,$7,811}' >G30G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V1V2$ cd
nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos_L1Fix RDD/T6/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
{if($4=="G03" && $5=="G16") print $4,$5,$7,$11}' >G3G16.0rg
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
{if($4=="G06" && $5=="G16") print $4,$5,$7,811}' >G6G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
{if($4=="G18" && $5=="G16") print $4,$5,$7,8$11}' >G18G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif($4=="G19" && $5=="G16") print $4,$5,$7.811}' >G19G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
{if($4=="G22" && $5=="G16") print $4,$5,$7.8$11}' >G22G16.0rg
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
Yif($4=="G21" && $5=="G16") print $4,$5,$7,811}' >G21G16.0rg
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk
{if($4=="G30" && $5=="G16") print $4,$5,$7,8$11}' >G30G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V3$ cd
nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
{if($4=="G30" && $5=="G16") print $4,$5,$7,8$11}' >G30G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
{if($4=="G21" && $5=="G16") print $4,$5,$7,8$11}' >G21G16.0rg
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif($4=="G22" && $5=="G16") print $4,$5,$7,811}' >G22G16.0rg
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4§ cat V2-V4Residuos | gawk
{if($4=="G19" && $5=="G16") print $4,$5,$7,8$11}' >G19G16.0rg
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif($4=="G18" && $5=="G16") print $4,$5,$7,811}' >G18G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
Yif($4=="G06" && $5=="G16") print $4.$5,$7,$11}' >G6G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk
{if($4=="G03" && $5=="G16") print $4,$5,$7,811}' >G3G16.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS1/Intervalos L1Fix RDD/T6/V2V4$ cd

2% observacion. Intervalo T2.

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G02" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G2G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G04" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G4G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G20" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G20G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V1V2$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos_L1Fix/T2/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G20" && $5=="G10") print $4,%$5,$7,511}' >G20G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G02" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G2G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V3$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G02" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G2G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G04" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G4G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4§ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G20" && $5=="G10") print $4,%$5,$7,511}' >G20G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T2/V2V4$ cd

2% observacion. Intervalo T3.

nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G02" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G2G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T3/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G04" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G4G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_ L1Fix/T3/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G23" && $5=="G10") print $4,%$5,$7,511}' >G23G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V1V2$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G02" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G2G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G04" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G4G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T3/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G23" && $5=="G10") print $4,%$5,$7,511}' >G23G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V3$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T3/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,%$5,$7,511}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G04" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G4G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T3/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G02" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G2G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T3/V2V4$ cd

2% observacion. Intervalo T5.

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,%$5,$7,511}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G26G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V1V2$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos_L1Fix/T5/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G26G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G13G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T5/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G5G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T5/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,511}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V3$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T5/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T5/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G5G10.org
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G7G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G10") print $4,$5,$7,511}' >G8G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G10") print $4,$5,$7,$11}' >G26G10.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T5/V2V4$

2% observacion. Intervalo T6.

nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix$ cd T6/V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_ L1Fix/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G10G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,511}' >G13G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G28G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V1V2$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="GO07" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V4§ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G10G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G28G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_ L1Fix/T6/V2V4$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos_L1Fix/T6/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,511}' >G28G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G10G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T6/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org

2% observacion. Intervalo T7.

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G10G8.org
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G13G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G28G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V1V2$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos_L1Fix/T7/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,511}' >G28G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,$11}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G13" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,511}' >G13G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G10G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="GO07" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V3$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,511}' >G28G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V4§ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G26G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T7/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G08") print $4,$5,$7,511}' >G10G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G7G8.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T7/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G05" && $5=="GO08") print $4,$5,$7,$11}' >G5G8.org

2% observacion. Intervalo T8.

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="GO07" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G7G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G8GS5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G10G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G15" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G15G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G26G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G28G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V1V2$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T8/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G28G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G05") print $4,$5,$7,511}' >G26G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G15" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G15G5.org
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G10G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G8G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,$11}' >G7G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V3$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos_L1Fix/T8/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="GO07" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,$11}' >G7G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V4§ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G8G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,511}' >G10G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G15" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,511}' >G15G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T8/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G05") print $4,$5,$7,511}' >G26G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,511}' >G28G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T8/V2V4$ cd

2% observacion. Intervalo T9.

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos_L1Fix/T9/V1V2
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G07" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,$11}' >G7G5.0rg
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V1V2§ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G8G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G10G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V1V2§ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G15" && $5=="G05") print $4,$5,$7,511}' >G15G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_ L1Fix/T9/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G05") print $4,%$5,$7,511}' >G26G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V1V2$ cat V1-V2Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,511}' >G28G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V1V2$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V3
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G28G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V3§ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G26G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T9/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G15" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,511}' >G15G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="GO05") print $4,$5,$7,511}' >G10G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T9/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G8G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V3$ cat V2-V3Residuos | gawk '{if
($4=="GO07" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G7G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V3$ cd

nieves@nieves-desktop:~$ cd GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V4
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="GO07" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G7G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G08" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G8G5.org
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nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V4§ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G10" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G10G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G15" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G15G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G26" && $5=="G05") print $4,$5,$7,511}' >G26G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos_L1Fix/T9/V2V4$ cat V2-V4Residuos | gawk '{if
($4=="G28" && $5=="G05") print $4,$5,$7,$11}' >G28G5.org
nieves@nieves-desktop:~/GNSS2/Intervalos L1Fix/T9/V2V4$ cd
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ANEXO 3. GRAFICAS DE RESIDUOS DE DOBLES DIFERENCIAS
CREACION DE SCRIPTS *.gp

17 observacion. Intervalo T2.

Linea base V1V2

set grid

set xrange[293235:295335]

set title 'Residuos Dobles Diferencias V1V2'

set xtics 293235,125,295335

set ytics 0.005

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos V1V2 (m)'

set key box

plot 'G06G21.org' using 3:4 with lines 1t 1 title 'G6G21','G16G21.org' using 3:4 with lines 1t 2 title
'G16G21','G18G21.0rg' using 3:4 with lines It 3 title 'G18G21','G25G21.org' using 3:4 with lines 1t 4
title 'G25G21','G29G21.org' using 3:4 with lines It 5 title 'G29G21','G30G21.org' using 3:4 with lines
1t 6 title 'G30G21"

set terminal postscript color enhanced

set output 'V1V2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Linea base V2V3

set grid

set xrange[293235:295335]

set title 'Residuos Dobles Diferencias V2V3'

set xtics 293235,125,295335

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos V2V3 (m)'

set key box

plot 'G6G21.org' using 3:4 with lines It 1 title 'G6G21','G16G21.org' using 3:4 with lines It 2 title
'G16G21','G18G21.org' using 3:4 with lines It 3 title 'G18G21','G25G21.org' using 3:4 with lines It 4
title 'G25G21','G29G21.org' using 3:4 with lines It 5 title 'G29G21','G30G21.org' using 3:4 with lines
1t 6 title 'G30G21'

set terminal postscript color enhanced

set output 'V2V3.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Linea base V2V4

set grid

set xrange[293235:295335]

set title 'Residuos Dobles Diferencias V2V4'
set xtics 293235,125,295335

set ytics 0.005
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set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos V2V4 (m)'

set key box

plot 'G6G21.org' using 3:4 with lines It 1 title 'G6G21','G16G21.org' using 3:4 with lines 1t 2 title
'G16G21','G3G21.org' using 3:4 with lines It 3 title 'G3G21','G25G21.org' using 3:4 with lines It 4
title 'G25G21','G29G21.org' using 3:4 with lines It 5 title 'G29G21','G30G21.org' using 3:4 with lines
1t 6 title 'G30G21"

set terminal postscript color enhanced

set output 'V2V4.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

2% observacion. Intervalo T2.

Linea base V1V2

set grid

set xrange[296100:297600]

set title 'Residuos Dobles Diferencias V1V2'

set xtics 296100,125,297600

set ytics 0.010

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos V1V2 (m)'

set key box

plot 'G2G10.org' using 3:4 with lines It 1 title 'G2G10','G5G10.org' using 3:4 with lines It 2 title
'G5G10','G7G10.org' using 3:4 with lines 1t 3 title 'G7G10','G4G10.org' using 3:4 with lines It 4 title
'G4G10','G13G10.org' using 3:4 with lines 1t 5 title 'G13G10','G20G10.org' using 3:4 with lines 1t 6
title 'G20G10','G8G10.org' using 3:4 with lines It 7 title 'G8G10'

set terminal postscript color enhanced

set output 'V1V2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Linea base V2V3

set grid

set xrange[296100:297600]

set title 'Residuos Dobles Diferencias V2V3'

set xtics 296100,125,297600

set ytics 0.01

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos V2V3 (m)'

set key box

plot 'G2G10.org' using 3:4 with lines It 1 title 'G2G10','G5G10.0rg' using 3:4 with lines It 2 title
'G5G10.,'G7G10.0rg' using 3:4 with lines It 3 title 'G7G10",'G13G10.org' using 3:4 with lines It 4 title
'G13G10','G20G10.org' using 3:4 with lines It 5 title 'G20G10','G8G10.org' using 3:4 with lines It 6
title 'G8G10'

set terminal postscript color enhanced

set output 'V2V3.ps'
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replot

reset

set terminal x11
exit

Linea base V2V4

set grid

set xrange[296100:297600]

set title 'Residuos Dobles Diferencias V2V4'
set xtics 296100,125,297600
set ytics 0.010

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos V2V4 (m)'
set key box

ANEXO 3

plot 'G2G10.org' using 3:4 with lines It 1 title 'G2G10','G5G10.org' using 3:4 with lines It 2 title
'G5G10','G7G10.0rg' using 3:4 with lines 1t 3 title 'G7G10','G4G10.org' using 3:4 with lines It 4 title
'G4G10','G13G10.org' using 3:4 with lines 1t 5 title 'G13G10','G20G10.org' using 3:4 with lines 1t 6

title 'G20G10','G8G10.org' using 3:4 with lines 1t 7 title 'G8G10'

set terminal postscript color enhanced
set output 'V2V4.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit
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ANEXO 3. GRAFICAS DE RESIDUOS DE DOBLES DIFERENCIAS
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Anadlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 4. CREACION DE ARCHIVOS *.org PARA SALTOS DE
CICLO

e vértice 2 .1°0bservacion:

cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==03) print $3,85,%6,87,88} " >s03.org
cat Vert23280.a | gawk * {if (34==006) print $3,85,56,%7,88} >s06.0rg
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==16) print $3,85,36,87,88} >s16.org
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==18) print $3,85,%6,87,88} >s18.org
cat Vert23280.a | gawk * {if (34==19) print $3,85,56,%7,88} >s19.0org
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==21) print $3,85,36,87,88} >s21.org
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==22) print $3,85,86,87,88} >s22.0rg
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==25) print $3,85,86,87,88} >s25.0rg
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==29) print $3,85,86,87,88} >s29.0rg
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==30) print $3,85,%6,87,88} " >s30.org
cat Vert23280.a | gawk * {if ($4==31) print $3,85,%6,87,88} >s31.org

- Combinacion de Melbourne-Wiibbena: vértice 2, 1*observacion

cat s03.org | gawk ‘BEGIN{fl=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws03.0org
cat s06.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-
(f1*34+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws06.0org
cat sl6.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws16.0rg
cat sl8.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*$4+12*85)/(f1+12))/0.862)}" >Iws18.0rg
cat sl19.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws19.0rg
cat s2l.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws21.org
cat s22.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-
(f1*34+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws22.0org
cat s25.0org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws25.0rg
cat s29.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*$4+12*85)/(f1+12))/0.862)} " >Iws29.0rg
cat s30.org | gawk ‘BEGIN{fI=1575.42:2=1227.6}{print $1,(({1*$2-L2*$83)/(1-2)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws30.0rg
cat s3l.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws31.org

e vértice 2 .2%0bservacion:

cat V2.a | gawk “ {if ($4==02) print $3,35,86,37,88}" >s2.0rg
cat V2.a | gawk “ {if ($4==04) print $3,85,56,37,88}" >s4.org
cat V2.a | gawk * [if ($4==05) print $3,85,36,87,88} >s5.0rg
cat V2.a | gawk “ {if ($4==07) print $3,35,86,37,88}" >s7.org
cat V2.a | gawk * {if ($4==08) print $3,85,86,87,88} >s8.0rg
cat V2.a | gawk “ {if ($4==10) print $3,$5,86,87,88}" >s10.0org
cat V2.a | gawk * {if ($4==13) print $3,85,86,87,88}" >s13.0rg
cat V2.a | gawk * [if ($4==15) print $3,85,86,87,88} >s15.org
cat V2.a | gawk “ {if ($4==20) print $3,$5,86,87,88}" >s20.0rg
cat V2.a | gawk * {if ($4==23) print $3,85,86,87,88} >s23.0org
cat V2.a | gawk ‘ [if ($4==26) print $3,85,86,87,88} >s26.0rg
cat V2.a | gawk * {if ($4==28) print $3,85,86,87,88}" >s28.org
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Combinacion de Melbourne-Wiibbena: vértice 2, 2*observacion:

ANEXO 3

cat s2.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-

(F1*$4+12%85)/(f1+£2))/0.862}" >Iws2.0rg

cat sd.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*83)/(f1-12)-

(F1*$4+12%85)/(f1+12))/0.862} " >Iwsd.org

cat sS.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-

(f1*84+12*85)/(f1+/2))/0.862}° >Iws5.org

cat s7.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-

(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Iws7.org

cat s8.org | gawk ‘BEGIN{fI=1575.42:2=1227.6}{print $L,((f1*$2-2*$3)/(f1-12)-

(f1*84+12*85)/(f1+/2))/0.862}° >Iws8.org

cat sl0.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-

(F1*$4+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Iws10.0rg

cat sl3.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-

((1*$4+12%835)/(f1+12))/0.862}° >Iws13.0rg

cat sl5.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-

(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws15.0rg

cat s20.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-

(f1*$4+12%85)/(f1+12))/0.862} " >Iws20.0rg

cat s23.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-

(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws23.0rg

cat s26.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-

(F1*$4+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Iws26.0rg

cat s28.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;12=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-

((1*$4+12%835)/(f1+12))/0.862}° >Iws28.0rg

e vértice 3 .17observacion:

cat Vert33280.a | gawk * {if ($4==03) print $3,85,36,87,88} >s03.org
cat Vert33280.a | gawk * {if (84==06) print $3,85,86,%7,38} >s6.0rg
cat Vert33280.a | gawk * {if (34==16) print $3,85,56,%7,88} >s16.0rg
cat Vert33280.a | gawk * {if ($4==18) print $3,85,86,87,88} >s18.org
cat Vert33280.a | gawk * {if ($4==19) print $3,85,%6,87,88} " >s19.org
cat Vert33280.a | gawk * {if ($4==21) print $3,85,86,87,88} " >s21.org
cat Vert33280.a | gawk * {if (34==22) print $3,85,56,87,88}" >s22.0rg
cat Vert33280.a | gawk * {if ($4==25) print $3,85,86,87,88} " >s25.0rg
cat Vert33280.a | gawk * {if ($4==29) print $3,85,%6,87,88} " >s29.org
cat Vert33280.a | gawk * {if (34==30) print $3,85,56,%7,88} >s30.0rg
cat Vert33280.a | gawk * {if ($4==31) print $3,85,86,87,88} >s31.org

Combinacion de Melbourne-Wiibbena.: vértice 3, 1*observacion

cat s03.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;12=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-

(F1*84+12%85)/(1+12))/0.862}" >Iws03.0rg

cat s06.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-

(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws6.0rg

cat sl6.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-

(f1*$4+12%85)/(f1+12))/0.862} >lws16.0rg

cat sl8.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-

(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >1lws18.0rg

cat sl19.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-

(F1*$4+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Iws19.0rg

cat s2l.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-

((1*$4+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Iws2].0rg
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cat s22.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*34+12%85)/(f1+12))/0.862} " >Ilws22.0org
cat s25.0org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws25.0rg
cat s29.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;12=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-
(f1*34+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws29.0org
cat s30.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws30.0org
cat s3l.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-
(f1*$4+12*85)/(f1+12))/0.862)}" >lws31.org

e vértice 3 .2%0bservacion:
cat V3.a | gawk * [if ($4==02) print $3,85,36,87,88} " >s2.org
cat V3.a | gawk “ {if ($4==04) print $3,35,56,37,88}" >s4.org
cat V3.a | gawk * {if ($4==05) print $3,85,86,87,88} >s5.0rg
cat V3.a | gawk * [if (84==07) print $3,85,36,87,88} >s7.org
cat V3.a | gawk “ {if ($4==08) print $3,85,56,37,88}" >s8.0rg
cat V3.a | gawk * {if ($4==10) print 33,85,86,87,88} >s10.0org
cat V3.a | gawk “ {if ($4==13) print $3,$5,86,87,88}" >si13.org
cat V3.a | gawk * {if ($4==15) print $3,85,86,87,88} >s15.org
cat V3.a | gawk * {if ($4==20) print $3,85,86,87,88} >s20.0rg
cat V3.a | gawk * {if ($4==23) print $3,85,86,87,88}" >s23.0rg
cat V3.a | gawk * {if ($4==26) print $3,85,86,87,88} >s26.0rg
cat V3.a | gawk “ {if ($4==27) print $3,$5,86,87,88}" >s27.0org
cat V3.a | gawk * {if ($4==28) print $3,85,86,87,88}" >s28.org

- Combinacion de Melbourne-Wiibbena: vértice 3, 2*observacion:

cat s2.org | gawk ‘BEGIN{fI=1575.42,f2=1227.6){print S ((f1*$2-2*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+/2))/0.862}° >Iws2.org

cat s4.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws4.org

cat sS.org | gawk ‘BEGIN{fI=1575.42,f2=1227.6){print SL,((f1*$2-2*$3)/(f1-12)-
(f1*34+12*85)/(f1+12))/0.862} " >Iws5.org

cat s7.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws7.org

cat s8.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*34+12*85)/(f1+12))/0.862} " >Iws8.org

cat sl0.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >1lws10.0rg

cat sl3.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862)}" >lws13.0rg

cat slS.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12%85)/(f1+/2))/0.862}° >Ilws15.0rg

cat s20.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws20.org

cat s23.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;12=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-
(f1*34+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws23.0org

cat s26.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862} " >Iws26.0rg

cat s27.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862)}" >Ilws27.org

cat s28.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws28.0rg
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e vértice 4 .1°observacion:

cat Vert43280.a | gawk * {if (34==03) print $3,85,56,%7,88} >s03.0rg
cat Vert43280.a | gawk * {if ($4==06) print $3,85,36,87,88} >s6.0rg
cat Vert43280.a | gawk * {if ($4==16) print $3,85,%6,87,88} >s16.org
cat Vert43280.a | gawk * {if ($4==18) print $3,85,%6,87,88} >s18.org
cat Vert43280.a | gawk * {if (34==19) print $3,85,56,%7,88} >s19.0org
cat Vert43280.a | gawk * {if ($4==21) print $3,85,%6,87,88} >s21.org
cat Vert43280.a | gawk * {if ($4==22) print $3,85,%6,87,88} " >s22.0rg
cat Vert43280.a | gawk * {if (34==25) print $3,85,56,87,88}" >s25.0rg
cat Vert43280.a | gawk * {if ($4==29) print $3,85,86,87,88} >s29.org
cat Vert43280.a | gawk * {if ($4==30) print $3,85,%6,87,88} " >s30.0rg
cat Vert43280.a | gawk * {if (34==31) print $3,85,56,%7,88}" >s31.0org

- Combinacion de Melbourne-Wiibbena: vértice 4, 1*observacion

cat s03.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Iws03.0rg

cat s06.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws6.0rg

cat sl6.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws16.0rg

cat sl8.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws18.0org

cat sl19.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;12=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws19.0org

cat s2l.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws21.org

cat s22.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*$4+12*85)/(f1+12))/0.862)} " >Iws22.0rg

cat s25.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*$2-12*33)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+/2))/0.862}° >Ilws25.0rg

cat s29.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws29.org

cat s30.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*83)/(f1-12)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws30.0org

cat s3l.org | gawk ‘BEGIN{fl1=1575.42;f2=1227.6}{print $1,((f1*32-12*$3)/(f1-2)-
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862} >Iws31.org

e vértice 4 .2%0bservacion:

cat V4.a | gawk “ {if ($4==02) print $3,85,86,37,88}" >s2.0rg
cat V4.a | gawk * {if ($4==04) print $3,85,86,87,88} >s4.org
cat Vd.a | gawk * [if ($4==05) print $3,85,36,87,88} >s5.org
cat V4.a | gawk * {if ($4==07) print $3,85,86,37,88}" >s7.0rg
cat Vd.a | gawk * [if ($4==08) print $3,85,36,87,$8} >s8.org
cat V4.a | gawk “ {if ($4==10) print $3,$5,86,87,88}" >s10.0org
cat V4.a | gawk * {if ($4==13) print $3,85,86,87,88} >s13.org
cat Vd.a | gawk * [if ($4==15) print $3,85,86,87,88} >s15.org
cat V4.a | gawk * {if ($4==20) print $3,85,86,87,88}" >s20.0rg
cat V4.a | gawk * {if ($4==23) print $3,85,86,87,88} >s23.0org
cat V4.a | gawk “ {if ($4==26) print $3,$5,86,87,88}" >s26.0rg
cat V4.a | gawk * {if ($4==27) print $3,85,86,87,88} >s27.0org
cat Vd.a | gawk * [if ($4==28) print $3,85,86,87,88} >s28.org
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Combinacion de Melbourne-Wiibbena: vértice 4, 2*observacion:

cat s2.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;2=1227.6}{print
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws2.0rg

cat s4.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;2=1227.6}{print
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws4.org

cat sS.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;2=1227.6}{print
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws5.org

cat s7.org | gawk ‘BEGIN{fl=1575.42;f2=1227.6}{print
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Iws7.org

cat s8.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42,2=1227.6}{print
(f1*34+12%85)/(f1+12))/0.862} >Iws8.org

cat sl0.org | gawk ‘BEGIN{fI=1575.42;2=1227.6}{print
(f1*$4+12*85)/(f1+12))/0.862)}" >Iws10.0rg

cat sl3.org | gawk ‘BEGIN{f1=157542;2=1227.6}{print
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws13.0rg

cat slS.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;2=1227.6}{print
(f1*84+12*85)/(f1+12))/0.862)" >lws15.0rg

cat s20.org | gawk ‘BEGIN{fI=1575.42;2=1227.6}{print
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Iws20.0rg

cat s23.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;f2=1227.6}{print
(f1*34+12%85)/(f1+12))/0.862} >lws23.org

cat s26.org | gawk ‘BEGIN{fI=1575.42;2=1227.6}{print
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862} " >Iws26.0rg

cat s27.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42,f2=1227.6}{print
(f1*84+12%85)/(f1+12))/0.862}° >Ilws27.org

cat s28.org | gawk ‘BEGIN{f1=1575.42;f2=1227.6}{print
(f1*$4+12*85)/(f1+12))/0.862)} " >Iws28.0rg

ANEXO 3

S1,((f1*82-12*$3)/(f1-12)-
S1,((F1*82-12*83)/(f1-12)-
S1,((f1*82-12*$3)/(f1-12)-
S1,((F1*82-12*83)/(f1-12)-
S1,((f1*82-12*$3)/(f1-12)-
S1,((F1*82-12%83)/(f1-12)-
S1,((F1*82-12*83)/(f1-12)-
S1,((f1*82-12*83)/(f1-12)-
S1,((F1*82-12%83)/(f1-12)-
S1,((f1*82-12*83)/(f1-12)-
S1,((F1*82-12%83)/(f1-12)-
S1,((F1*82-12*83)/(f1-12)-
S1,((f1*82-12*83)/(f1-12)-

331



Anadlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. CREACION DE ARCHIVOS *.gp PARA SALTOS DE
CICLO

e Vértice 1. 1? observacion.

Satélite G3

set grid

set xrange[32595:38670]

set yrange[2.70e+07:2.85e+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 32595,500,38670

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws03.org' with points It 3 title 'Satelite 03'
set terminal postscript color enhanced

set output 's03.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G6

set grid

set xrange[32595:38670]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 32595,500,38670

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'Iws06.org' with points It 3 title 'Satelite 06'
set terminal postscript color enhanced

set output 's06.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G16

set grid

set xrange[32595:38670]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 32595,500,38670

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'
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set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws16.org’ with points It 3 title 'Satelite 16'
set terminal postscript color enhanced

set output 's16.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Vértice 1. 2% observacion.

Satélite G26

set grid

set xrange[35208:49023]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 35208,500,49023

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'Iws26.org' with points It 3 title 'Satelite 26'
set terminal postscript color enhanced

set output 's26.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G27

set grid

set xrange[35208:49023]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 35208,500,49023

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'Iws27.org' with points 1t 3 title 'Satelite 27'
set terminal postscript color enhanced

set output 's27.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G28
set grid
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set xrange[35208:49023]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 35208,500,49023

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws28.org' with points It 3 title 'Satelite 28'
set terminal postscript color enhanced

set output 's28.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Vértice 2. 17 observacion.

Satélite G29

set grid

set xrange[32835:40050]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 32835,500,40050

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws29.org' with points It 3 title 'Satelite 29'
set terminal postscript color enhanced

set output 's29.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G30

set grid

set xrange[32835:40050]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 32835,500,40050

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws30.org’ with points It 3 title 'Satelite 30’
set terminal postscript color enhanced

set output 's30.ps'

replot
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reset
set terminal x11
exit

Satélite G31

set grid

set xrange[32835:40050]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 32835,500,40050

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws31.org' with points It 3 title 'Satelite 31'
set terminal postscript color enhanced

set output 's31.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Vértice2. 2% observacion.

Satélite G2

set grid

set xrange[34911:48867]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 34911,500,48867

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'Iws2.org' with points It 3 title 'Satelite 02'
set terminal postscript color enhanced

set output 's2.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G4

set grid

set xrange[34911:48867]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 34911,500,48867

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1
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set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws4.org' with points It 3 title 'Satelite 04'
set terminal postscript color enhanced

set output 's4.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G5

set grid

set xrange[34911:48867]

set yrange[2.76e+07:2.95¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 34911,500,48867

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws5.org' with points It 3 title 'Satelite 05'
set terminal postscript color enhanced

set output 's5.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Vértice 4. 1* observacion.

Satélite G3

set grid

set xrange[31620:40230]

set yrange[2.70e+07:2.85e+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 31620,500,40230

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws03.org' with points It 3 title 'Satelite 03'
set terminal postscript color enhanced

set output 's03.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G6
set grid
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set xrange[31620:40230]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 31620,500,40230

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws06.org' with points It 3 title 'Satelite 06'
set terminal postscript color enhanced

set output 's06.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G16

set grid

set xrange[31620:40230]

set yrange[2.70e+07:2.85¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 31620,500,40230

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws16.org' with points It 3 title 'Satelite 16'
set terminal postscript color enhanced

set output 's16.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

e Vértice 4. 2% observacion.

Satélite G2

set grid

set xrange[34926:47463]

set yrange[2.70e+07:2.85e+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 34926,500,47463

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws2.org' with points It 3 title 'Satelite 02'
set terminal postscript color enhanced
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set output 's2.ps'
replot

reset

set terminal x11
exit

Satélite G4

set grid

set xrange[34926:47463]

set yrange[2.70e+07:2.85e+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 34926,500,47463

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'lws4.org' with points It 3 title 'Satelite 04'
set terminal postscript color enhanced

set output 's4.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit

Satélite G5

set grid

set xrange[34926:47463]

set yrange[2.76e+07:2.95¢+07]

set title 'Deteccion cycle slip con LW-PW'
set xtics 34926,500,47463

set ytics 0.02e+07

set mxtics 1

set size 2.5,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'LW-PW (ciclos)'

set key box

plot 'Iws5.org' with points It 3 title 'Satelite 05'
set terminal postscript color enhanced

set output 's5.ps'

replot

reset

set terminal x11

exit
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LW-PW [ciclos)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 1* observacién

ANEXO 3

Satélite G6
Deteccion cycke slip con LW-PW
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LW-PW (cickas)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 1* observacién

Satélite G16

Deteccion cycle slip con DA-PW

ANEXO 3
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LW-PW [cickos)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 1* observacién

ANEXO 3

Satélite G18
Deteccion cycle slipcon LW-PW
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Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 1. 1* observacién

Satélite G21

Deteccion cycke slip con LW-PW
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LW-PW [cicles)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 1* observacién

Satélite G25

Dalaccion eycle slip £on LW-PW

ANEXO 3
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LW-PW [ciclos)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 1* observacién

Satélite G29

Deteccion cycle slipoon LAW-PW

ANEXO 3
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LW-PW [cickos)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 2* observacién

Satélite G5

Deteccion cyck slipcon LW-PW

ANEXO 3
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LW-PW [cicls)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 1. 2* observacién

Satélite G8

Deteccion cyck slip con LWW-PW
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LW_PW [ciclos)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 2* observacién

Satélite G13

Deteccian cycle alip con LW-F'W

ANEXO 3

Satelta 13+

2340107

282007

2.8e+07

2.78a107

2. 76a+07

2.7 4107

2.7 2107

2.7e+07
a&X8 35708 36208 36708

3728

d7708 38208 Jd708 3508 35708 4028 40708 1208 41708 42208 47708 43208 49708 44208 44708 4508 45708 46208 46708 47208 47708 48208 48708

Segundos GPS

347




LW-PW [cicks)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 1. 2* observacién

Satélite G15

Defeccion cycke slipoon LW-PW
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LW-PW [cicios)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 2* observacién

Satélite G20

Deteccion cyck: slipoon LW-PW

ANEXO 3

2.34e-07

2092007

2.89e-07

23807

Z2.36e+07

734007

2372 07

2.8a+07

2.78a 107

2.78e-+07
dsx8 35708 06208 J6708 37208

37708

208 38708

39208

d9708 40208 40708 M1208 41708 42X8 42708 43208 49708 44208 44708 40208 45708 46708 45708 478 47708 48X08 48708

Begundes GPS

349




LW-PW [cicks)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 1. 2* observacién

Satélite G23

Deleccion cycle slip con LW-PW

ANEXO 3
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LW-PW [ciclos]

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 1. 2* observacién

Satélite G26

Dateccion cychk slip con LW-PW
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LW-PW [cicke)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 1* observacién

Satélite G3

Cetaccion cyck slip can LW-PW
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LW-PW [cicks)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 1* observacién

Satélite G6

Deleccion cyck slip con LW-PW
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LW-PW [cicles)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 2. 1* observacién

Satélite G19
Deteccion cycle slip con LW-PW
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LW-PW [cickos)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 1* observacién

Satélite G21

Detaccion cycle slip con LW-PW
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LW-PW (cickos)

Analisis y validacion de la aplicacion DDBase del proyecto GPS Toolkit

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 2. 1* observacién

Satélite G22

Deteccion cycke slipoon LW-PW

ANEXO 3
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LW-PW (cickos)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 1* observacién

Satélite G29

Deteccion cycle slip con LW-PW
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LW-PW [cickos)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G2

Dekeccion cycle slipcon LW-PW
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LW PW [oiolac)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G4

Detzccion cyclke slipoon LW-PW
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LW-PW [cicks)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G5

Deleccion cycle slip con LW-PW
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LW-PW [cickes)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G7

Deteccion cycle siip con LW-PW
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LW-PW [cickes)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G10

Deteccion cycle slip con LW-PYW
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LW-PW [cickes)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G15

Deteccion cycle slip con LW-PW
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LW-PW [ciclos)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G20

Deteccion cycle slip con LW-PW
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LW-PW [cicka)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 2. 2* observacién

Satélite G26

Deleccion cycle siip con LW-PW
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Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 3. 1* observacién

Satélite G3

Deteccion cycle slip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 1* observacién
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 1* observacién

Satélite G18

Deteccion cycle slipcon LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 3. 1* observacién

Satélite G19

Deteccion cycle slip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 1* observacién

Satélite G21

Deteccion cycle slipcon LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 1* observacién

Satélite G25

Deteccion cycle slip con LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 1* observacién

Satélite G30

Detaccion cycke slip con LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 2* observacién

Satélite G2

Deteccion cycle slip con LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 3. 2* observacién

Satélite G5

Deteccion cycle slipcon LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 2* observacién

Satélite G8

Dataccion cychk elipoon LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 3. 2* observacién

Satélite G13

Deteccion cyck slip con LW-PW

ANEXO 3

———1
Satalite 13

S 4+ i - — - H

Segundos GFS
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 3. 2* observacién

Satélite G15

Deteccion cycle slip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 3. 2* observacién

Satélite G20

Deleccion cycle slipcon LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 3. 2* observacién

Satélite G26

Deteccion cycle sip con LW-PW

ANEXO 3

Satalite 26
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Segumios GPS
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 4. 1* observacién

Satélite G3

Dateccion cycle slip oon LW-PW

Salalita 0y  +

r T e e e R e B

T s T

T N - - —-— i - i e e,- L

b= £+ T i - ik e --e s il a i s i i i i i i siihLL.ilisiiiin

- OPY, 7 SRS SSS0 $ 0 O O OOS6S OSOS OSFU SSSSS SS——

I e B e e TRt S

i I B TRt S

27207
d1620 32D aze?d d3120 43620 a4 20 34620 a5120 35520 as12d J6620 37120 d7620 d8120 8620 35120 anE2) 40120

Segundos GPS

380



LW-PW [cickos)

Andlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 3

ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 1% observacién

Satélite G6
Deteccion cyclke slip con LW-P'W
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 1% observacién

Satélite G19
Deteccion cycle slip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 1% observacién

Satélite G21
Deteccion cycle slip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 1% observacién

Satélite G29
Deteccion cycle slip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 4. 1% observacién

Satélite G30

Deteccion cycke slip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 2* observacién

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 2* observacién

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 2* observacién

Satélite G8

Deteccion cycle slip con LW-PW

ANEXO 3
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 2* observacién

ANEXO 3

Satélite G10
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO

VERTICE 4. 2* observacién

Satélite G15

Deteccion cyck slip con LYW-FW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 4. 2* observacién

Satélite G20

ANEXO 3

Deteccion cycle sip con LW-PW
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ANEXO 3. GRAFICAS DE SALTOS DE CICLO
VERTICE 4. 2* observacién
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ANEXO 4. MANEJO DE GRAFICAS CON GNUPLOT

4.1.INTRODUCCION

Gnuplot es un programa de visualizacion grafica de datos cientificos. Permite realizar
graficos 2D y 3D de curvas, lineas de nivel y superficies, tanto a partir de funciones como de
datos discretos. Gnuplot es software libre'>*, est4 disponible para casi todas las plataformas,
concretamente para Linux, IRIX, Solaris, Mac OS X, Windows y DOS. Algunas
distribuciones de Linux ya traen gnuplot entre los paquetes que se instalan por defecto, y
éste sera el sistema operativo que se tome como referencia. La primera version de gnuplot
data de 1986'%.

Gnuplot funciona mediante comandos, que pueden usarse tanto en modo interactivo

] . 12
como escribiendo scripts'Z.

4.2. CREACION DE SCRIPTS

Un script es basicamente un archivo de texto que tiene una secuencia de comandos, de
esta manera es posible realizar una combinacién de comandos mediante un editor de texto
plano y luego cargarlo para que gnuplot ejecute ésta secuencia, se suele usar la extension
* gp para identificar los scripts de gnuplot.

A continuacién se presenta el ejemplo de un script utilizado para representar

graficamente los residuos de la linea base VALE-VCIA:

set grid

set xrange[411960:431970]

set title 'Residuos Dobles Diferencias VALE-VCIA'
set xtics 411960,750,431970

set ytics 0.005

set mxtics 1

set size 2,1

set xlabel 'Segundos GPS'

set ylabel 'Residuos VALE-VCIA (m)'

124 Freeware, lo cual significa que cualquier persona lo puede utilizar y distribuir gratuitamente.
12 Informacion sobre el programa se puede encontrar en su pagina web: http://www.gnuplot.info
12 . .

% Secuencias de comandos escritos en un fichero.

394



Anadlisis y validacion de la aplicacién DDBase del proyecto GPS Toolkit ANEXO 4

set key box
plot 'G2G12FIX.org' using 3:4 with lines It 1 title 'G2G12','G4G12FIX.org' using 3:4 with
lines 1t 2 title 'G4G12','G14G12FIX.org' using 3:4 with lines It 3 title
'G14G12','G17G12FIX.org' using 3:4 with lines It 4 title 'G17G12',G18G15FIX.org' using
3:4 with lines 1t 5 title 'G18G15','G22G15FIX.org' using 3:4 with lines It 6 title
'G22G15','G24G15FIX.org' using 3:4 with lines It 7 title 'G24G15','G26G15FIX.org' using
3:4 with lines 1t 8 title 'G26G15'
set terminal postscript color enhanced
set output "'VALE-VCIA-G12G15FIX.ps'
replot
reset
set terminal x11
exit

Es posible ver que el archivo de texto ’script.gp’ contiene un listado de comandos, de
igual forma que en los archivos de datos, cualquier secuencia de caracteres hasta el final de

la linea que se encuentre luego de # , son ignorados por gnuplot. El archivo que contiene la

secuencia de comandos debe encontrarse en el directorio desde donde se ejecuta gnuplot.

4.3. EJECUCION DE GNUPLOT
e Desde un terminal, escribiendo en la linea de comandos:
>> gnuplot

se ejecuta el programa en modo interactivo. Aparecera, tras unas lineas de informacion,
el prompt:

gnuplot>
en el que se pueden escribir los comandos.
e Ejecutando directamente un script: para ello, en la linea de comandos del terminal de

Linux se escribe
>> gnuplot

como en el caso anterior, tras unas lineas de informacion, aparece el promt:

gnuplot>

para que se ejecute el script se indica:
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gnuplot>load ’script.gp’
siendo ’script.gp’ un fichero que contiene comandos de gnuplot, tal y como se ha visto
en el epigrafe anterior. De manera que se ejecutaran de forma inmediata las 6rdenes
contenidas en el fichero.
Cuando éstas se terminan, se debe devolver el control al Sistema Operativo, es decir,

se termina la ejecucion de gnuplot.

4.4. FUNCIONES EN GNUPLOT

Gnuplot provee al usuario de una serie de funciones matematicas, trigonométricas, e
hiperbdlicas. También puede observar todas las funciones definidas en gnuplot y su
respectiva descripcion ejecutando:

gnuplot>help functions
4.4.1. DATOS EXPERIMENTALES

En nuestro caso que se trabaja con datos experimentales se debe crear un archivo de
texto plano (archivos con extension .dat o .txt) que contenga en columnas dichos datos,
puede crear previamente la tabla de resultados en una hoja de célculo como se hace
normalmente, luego pegar los datos en un editor de texto plano y guardar el archivo, es
importante que este archivo se encuentre en el directorio en que se ejecuta gnuplot'?’.

El fichero que se muestra a continuacion es una parte del fichero G2G12FIX.org
perteneciente a la linea base VCIA-VALE que se utiliza para realizar la grafica de los
residuos de las dobles diferencias.

G02 G12 428550.000 0.017863

G02 G12 428580.000 0.016019

G02 G12 428610.000 0.009795

G02 G12 428640.000 0.001287
G02 G12 428670.000 0.006871

127 Para usuarios de MS-Windows serd necesario ubicar estos archivos en la carpeta que se encuentra el
ejecutable gnuplot.exe, para usuarios GNU/Linux bastara con que ejecuten la terminal desde el directorio en el
cual tienen sus archivos, si se encuentra en gnuplot y desconoce el directorio desde el cual se ejecuta, ejecute:
gnuplot>pwd.
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G02 G12 428700.000 0.012280
G02 G12 428730.000 -0.002440
G02 G12 428760.000 -0.001481
G02 G12 428790.000 0.003194
G02 G12 428820.000 0.008959
G02 G12 428850.000 0.005594
G02 G12 428880.000 0.004952
G02 G12 428910.000 0.003857
G02 G12 428940.000 -0.003520
G02 G12 428970.000 -0.008729
G02 G12 429000.000 -0.001223
G02 G12 429030.000 -0.001839
G02 G12 429060.000 -0.002298
G02 G12 429090.000 0.007200
G02 G12 429120.000 -0.002906
G02 G12 429150.000 0.006121
G02 G12 429180.000 0.012721

Estos datos corresponden a la pareja de satélites utilizados en el procesamiento de las
dobles diferencias (columna 1 y columna 2), los segundos GPS de observacion (columna 3)
y por ultimo el valor de residuo correspondiente (columna 4).

La opcion using 3:4, lo que hard serd que se represente la columna 3 en el eje
horizontal y la columna 4 en el eje vertical,es decir utilizaran unicamente los datos obtenidos
para los segundos GPS -columna 3- y los valores de los residuos - columna 4-. De manera
que se ejecutara:

plot 'G2G12FIX.org' using 3:4

4.5.FORMATO DE LAS GRAFICAS
Una grafica sin su respectiva rotulacion, es una grafica vacia sin contenido. Los
comandos necesarios para establecer la informacién que permita identificar y hacer legible
una grafica se explican a continuacion.
o El titulo de la grafica se establece a través del comando:

gnuplot>set title “Titulo”
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e Se establece el intervalo de los ejes de coordenadas para la representacion de la grafica
mediante el comando range. El horizontal serd mostrado a través de:
gnuplot>set xrangelinicio:fin]
y el rango del eje vertical con:
gnuplot>set yrangelfinicio:fin|
Se recomienda establecer el intervalo para el eje horizontal dejando que gnuplot
adecue el intervalo mostrado en el eje vertical.
e Comando replot para observar los cambios que han sido realizados y se actualiza la
informacion del tablero:
gnuplot>replot
¢ Funcion tics: gnuplot genera configuraciones por defecto en cuanto a los intervalos en
que se divide cada eje (no confundir con el intervalo mostrado), éstos pueden cambiarse a
través de:
gnuplot>set xtics 1
se mostrara en el eje horizontal divisiones de 1.
gnuplot>set ytics 0.5
se mostrara en el eje vertical divisiones de 0.5.
¢ Funcion label: se etiquetan los ejes, mediante
gnuplot>set xlabel “nombre eje x”’

gnuplot>set ylabel “nombre eje y”

e Comando grid: mediante esta opcion se muestra la cuadricula:
gnuplot>set grid
¢ Funcion Kkey: se ubica la etiqueta que muestra los nombres de las funciones a través de
este comando que presenta varias opciones:

gnuplot>set key center
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donde center puede ser remplazado left, o right. A veces resulta conveniente enmarcar
¢sta etiqueta para que no se confunda la representacion de la funcién con un dato mas,
esto se logra a través de:
gnuplot>set key box
O mejor resulta extraerlo de la grafica mediante una de las siguientes opciones:
gnuplot>set key Imargin center
se ubica en el centro de la izquierda de la grafica.
gnuplot>set key bmargin left
se ubica abajo de la grafica hacia la izquierda, puede cambiar left por right o center.
gnuplot>set key rmargin center
se ubica en el centro del lado derecho de la grafica .
gnuplot>set key tmargin right
se ubica arriba de la grafica en la esquina derecha, puede cambiar right por left o

center.

4.6. GUARDANDO LAS GRAFICAS

Hasta el momento todo lo que se ha realizado se encuentra en la memoria RAM del
sistema, existen dos formas de guardar la informacién con gnuplot, una de ellas consiste en
exportar la imagen que ha sido realizada para permitir su posterior insercion en documentos,
y exportarla en formato png o jpg . Otra forma de guardar el trabajo realizado es crear un

archivo de texto con el conjunto de comandos que hicieron posible obtener la gréfica.

4.7. EXPORTANDO LAS GRAFICAS
Para visualizar los formatos en que pueden ser exportadas las graficas realizadas se
ejecuta el comando:

gnuplot>set terminal
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Se exportara la imagen en formato ps cuya resolucion puede modificarse sin pérdida
de calidad (ya que es una formato vectorial) lo que provee un medio efectivo para disefio de
gran formato, para visualizar la imagen que sera exportada ejecute el comando plot seguido
de la funcion o los datos a graficar, seleccione el formato ps ejecutando:

gnuplot>set t postscript color enhanced

Esta linea determina que el formato es postscript y que la imagen serd policromatica,
la letra t es una abreviacion reconocida por gnuplot de terminal, si no se escribe color es
posible que la imagen exportada sea monocromatica, la opcion enhanced habilita el uso de
exponentes

Esta linea de comando crea el archivo ‘archivo.ps’ en el directorio de trabajo:

gnuplot>set output “archivo.ps”
y luego ejecutando:
gnuplot>replot
se envia la informacion al archivo, el directorio de trabajo donde se guard6 el archivo.

Una vez ejecutado el comando set terminal postscript, la ventana de graficas de
gnuplot (el tablero) no se actualizard, esto se debe a que todas las instrucciones se actualizan
en al archivo “archivo.ps” utilizando plot y replot, para regresar nuevamente al trabajo en el
tablero de gnuplot se ejecuta:

gnuplot>set terminal x11
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